Zabawka mechaniczna z wlasnym napedem, ma-
jaca whadciwoéci wykonywania okrelonych ruchéw
lub czynnodci, przewaznie uruchamiana jest swo-
bodng, spiralng sprezyng taémows, ktérej jeden
koniec zamocowany jest do obudowy, najmniejszy
zw6j napedza of sprezyny, a dalej, przez odpowied-
nie kétka zgbate, obraca 0§ napedows zabawki. O
sprezyny sprzezona jest z regulatorem obrotéw
przez przekladni¢ zebatg. Swobodna sprezyna spi-
ralna daje zmienny moment obrotowy, a stosowane
w zabawkach regulatory obrotéw spehniaja gléwnie
role op6Zniacza rozwijania si¢ sprezyny. Li-
czacy sig z kosziami producenci zabawek stosuja
prymitywne regulatory obrotéw, przy ktérych czas
ruchu zabawek jest zbyt krétki. Przy zastosowaniu
precyzyjnych regulatoréw obrotéw koszt zabawek
przekroczylby ich wartos$¢ uzytkowa. Dzieje sie tak
réwniez ze wzgledéw ekonomicznych, gdyz kélka
zgbate oraz ulozyskowania osi i watkéw wykonane
sq w szerokich tolerancjach — powoduje to zgrzyty
pracujgcego mechanizmu,

Praca sprezyny spiralnej charakieryzuje si¢ mo-
mentem obrotowym w funkcji kata obrotu. Duzo

lepszg charakterystyke od swobodnej sprezyny ma-

sprezyna pracujagca w bebnie. Najmniejszy zwéj
takiej spreZyny jest zamocowany do jéj osi, a drugi
jej koniec do bebna, co powoduje jego obrét na osi.
Sprezyny takie znane s3 w mechanice i do§¢ czesto
stosowane (np. przy mechanizmie przesuwania za-
luzji). Nie mialy one natomiast zastosowania w za-
bawkach z uwagi na nieruchomg o§ sprezyny. Jako
nowy rodzaj przekladni napedowej do zabawek
zastuguje na uwage takze przekladnia cierna, latwa
i tania do wykonania. Jej cicha i plynna praca — to
dalsze zalety,

Do tej pory przekladnie cierne stosowane byly
tylko przy zabawkach o elektrycznych napedach.

Mechanizm sprezynowy jest jednym z czedciej
stosowanych napeddw zabawek — warto wigc zasta-
nowic¢ si¢ nad jego ulepszeniem, uwzgledniajgc przy
tym réwniez strong¢ ekonomiczng. Polgczenie cier-

nej przekladni ze sprezyng pracujaca w bebnie daje

nieoczekiwanie korzystne rezultaty. Wykorzystujac
dobry charakterystyke sprezyny pracujgcej w beb-
nie i napedzajgee] go - rolg opdéZniacza rozwijania sig
sprezyny spelnia jednostopniowa przekladnia cier-
na, ki6rg stanowi bgben sprezyny oraz napgdowa oé
zabawki.

i

W ciernym mechanizmie sprezynowym, przed-
stawionym na rysunku, spiralna spreZzyna ta§mowa
(1), zZamocowana najmniejszym zwojem do osi (2),
powoduje obrét bebna (3). Obracajgc of kluczy-
kiem powodujemy napigcie sprezyny. Obrét osi
w przeciwnym kierunku blokuje kélko zapadkowe
(4). Cylindryczna powierzchnia bebna ma dla zwig-
kszenia wspélczynnika tarcia gumowy okladzine.
Bgben (3) bezposrednio napedza ciernie 0§ napedo-
w3 (5) zabawki, zawieszong przegubowo na ramie-
niu (6) i dociskang do bebna sprezyna (7).

Koniecznym warunkiem pracy ciernej przeklad-
ni jest docisk par ciernych, ktéry w naszym przy-
padku uzyskujemy dzigki odpowiednio dobranej
sprezynie (7). Beben sprezyny oraz o$ napedowa
zabawki tworzg jednostopniows cierng przekladnie,
spetniajacg jednoczesnie rolg opéZniacza rozwijania
si¢ sprezyny.

Czas pracy mechanizmu przy takim rozwigzaniu
konstrukcyjnym jest znacznie dhuzszy niz w konwe-
ncjonalnych sprezynowych mechanizmach zeba-
tych, a wyeliminowanie kélek zgbatych oraz regula-
tora obrotéw, to nie tylko zlikwidowanie halasu
i zmniejszenie wymiaréw ukladu napedowego, ale
réwniez znaczne uproszczenie calego mechanizmu.
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